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AK60-6 V3.0 79*43mm

足式机器人，外骨骼机器人，AGV
FOC

-20℃~50℃
Star

C
500V 5mA/2s

500V 10MΩ
3

24/48
3

233/490
3.8

9
0.3/11.2

80
0.135

XT30PW(2+2)-M
A1257WR-S-3P

磁编

电源+CAN接口对应
UART 接口对应
内环编码器类型

16bit
1

内环编码器分辨率
编码器数量

12.5
 595

676
243.5

0.15
0.81
0.69
380

23.68
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 6�1
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AK10-9 V3.0

足式机器人，外骨骼机器人，AGV
FOC

-20℃~50℃
Star

C
1000V 5mA/2s

1000V 10MΩ
3

48
18

235
10.7

53
31.9

60
0.16

16.7
 248

213
1002
0.32

0.5
0.93
940

86

KV60, Ф98*61.7mm
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XT30PW(2+2)-M
A1257WR-S-3P

磁编

电源+CAN接口对应
UART 接口对应
内环编码器类型

21bit
磁编

15bit
2
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KV100, Ф89*50.25mm
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AKE系列动力模组
AKE60-8

AKE90-8

AKE80-8
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AKE60-8 69*25mm

Ø
69Ø
42

Ø
27

0.5

3

7.5

25

1

Ø
9

Ø36.5

Ø20

6 X M 3 x 5

3 X Ø3 +0.02
 0   x 3

6 X M 2.5  x 5

6 X Ø2.1 THR

Ø12 +0.03
 0   x 1.5

W  黄
V   黑
U   红

应用领域
驱动方式
工作环境温度℃
线圈接法
绝缘等级
绝缘耐压V
绝缘电阻MΩ
极对数
背隙(arcmin)
额定电压 V
空载转速 rpm
额定扭矩 Nm
额定转速 rpm
额定电流 ADC

协作机械臂
FOC

-20~50
star

F
500

10
14

9
24

240
5

180
4.8

峰值扭矩 Nm
峰值电流 ADC
速度常数 rpm/V
扭矩常数 Nm/A
反电势常数 V/krpm
线电阻 mΩ
线电感 μH
转动惯量 gcm²
电机常数 Nm/√W
机电时间常数 ms
电气时间常数 ms
重量 g
最大转矩密度 Nm/kg
减速比

12.5
12
80

0.13
12.5
577
704

32
0.15

1.2
1.7

260
46
8:1



AKE90-8 KV35, Ф107.5*43.5mm
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Ø
8

Ø
10

7.
5

Ø
53

 0 -0
.0

2

Ø
82

43.5
1

1Ø73.5

8-M4 8
Ø40

6-M5 8

3-Ø4 5

感应磁铁Ø6

W黄

V黑

U红

应用领域
驱动方式
工作环境温度℃
线圈接法
绝缘等级
绝缘耐压V
绝缘电阻MΩ
极对数
背隙(arcmin)
额定电压 V
空载转速 rpm
额定扭矩 Nm
额定转速 rpm
额定电流 ADC

协作机械臂
FOC

-20~50
 delta

H
1000

10
21

9
48

210
55

120
21

峰值扭矩 Nm
峰值电流 ADC
速度常数 rpm/V
扭矩常数 Nm/A
反电势常数 V/krpm
线电阻 mΩ
线电感 μH
转动惯量 gcm²
电机常数 Nm/√W
机电时间常数 ms
电气时间常数 ms
重量 g
最大转矩密度 Nm/kg
减速比

 170
72

 35
 0.272

0.0285
164

 235
3377.08
0.67372

2.18
1.4329

1400
121.4

8:1



AKE80-8 KV30, φ87*32mm

应用领域
驱动方式
工作环境温度℃
线圈接法
绝缘等级
绝缘耐压V
绝缘电阻MΩ
极对数
背隙(arcmin)
额定电压 V
空载转速 rpm
额定扭矩 Nm
额定转速 rpm
额定电流 ADC

协作机械臂
FOC

-20~50
star

F
500

10
21

9
48

195
12

150
4.8

峰值扭矩 Nm
峰值电流 ADC
速度常数 rpm/V
扭矩常数 Nm/A
反电势常数 V/krpm
线电阻 mΩ
线电感 μH
转动惯量 gcm²
电机常数 Nm/√W
机电时间常数 ms
电气时间常数 ms
重量 g
最大转矩密度 Nm/kg
减速比

30
12
30

0.32
33

870
990
143
0.34

2.3
1.13
570

52
8:1

Output power

Torque

Efficiency Current Speed
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AKA系列动力模组
AKA60-6

AKA10-9
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应用领域
驱动方式
工作环境温度℃
线圈接法
绝缘等级
绝缘耐压V
绝缘电阻MΩ
极对数
背隙(arcmin)
额定电压 V
空载转速 rpm
额定扭矩 Nm
额定转速 rpm

额定电流 ADC
峰值扭矩 Nm
峰值电流 ADC
速度常数 rpm/V
扭矩常数 Nm/A
反电势常数 V/krpm
线电阻 mΩ
线电感 μH
转动惯量 gcm²
电机常数 Nm/√W
机电时间常数 ms
电气时间常数 ms
重量 g

4
9

11.2
80

0.11937
0.0125

595
675

 331.91
0.1541

2.5
1.13
460

19

AKA60-6 KV80, φ80*51.2mm

Ø
25

 0 -0
.0

2

Ø
50

Ø
80

51.2

1

317.2

Ø68

6-M3 4

Ø20

6-M3 6

2-Ø3
+0.02
 0 3

Ø68

6-M3 5
32.2

Ø58

黑  V-

黑 GND

黄 RX

绿 TX

红 V+
蓝 CAN_L

白 CAN_H

CTZ-5-22  母头 16AWG  黑色

16AWG 红色 30AWG铁氟龙镀银线

200±5mm

5±1mm

信号灯

轮式机器人，AGV
FOC

-20~50
star

H
500

10
14

9
24/48

320/640
3

200/400



AKA10-9 KV60, Ф100*70mm
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应用领域
驱动方式
工作环境温度℃
线圈接法
绝缘等级
绝缘耐压V
绝缘电阻MΩ
极对数
背隙(arcmin)
额定电压 V
空载转速 rpm
额定扭矩 Nm
额定转速 rpm

轮式机器人，AGV
FOC

-20~50
 star

C
1000

10
14

9
48

320
18

109

额定电流 ADC
峰值扭矩 Nm
峰值电流 ADC
速度常数 rpm/V
扭矩常数 Nm/A
反电势常数 V/krpm
线电阻 mΩ
线电感 μH
转动惯量 gcm²
电机常数 Nm/√W
机电时间常数 ms
电气时间常数 ms
重量 g

10.6
53
32
60

0.16
0.0167

248
235

1002
0.32
1.90
0.94

1060

Ø
40

Ø
55

Ø
79

Ø
10

0

70

1

3.2

12

16Ø92
6-M4

7

Ø24

6-M4 82-Ø3
3

Ø92
6-M

4
5

黑  V-

黑 GND

黄 RX

绿 TX

红 V+
蓝 CAN_L

白 CAN_H

CTZ-5-22 母头 16AWG 黑色

16AWG 红色 30AWG铁氟龙镀银线

200±5mm

5±1mm



RI系列内转无框力矩电机
RI50

RI60

RI70

RI80

RI100
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RI-PH系列内转无框力矩电机
RI75-PH

RI85-PH

RI115-PH

28
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RI75-PHKV70, φ70*31.8mm

霍尔分布角度
介电强度
绝缘电阻
使用环境
绝缘等级

120度电角度
1000VAC/1S

100MΩ，500VDC
-20℃~+85℃

Class H

电机重量（g）
电压（V）
持续扭矩（N·m）
峰值扭矩（N·m）
持续扭矩最大转速（RPM）
持续电流（A）
峰值电流（A）
扭矩常数（N·m/A）
反电动势常数（V/RPM）
速度常数（RPM/V）
电机常数（N·m/√w）
转动惯量（g·cm²）
极对数  
线电阻（mΩ）
线电感（μH）
最大扭矩重量比（N·m/kg）
电气时间常数（ms）
机电时间常数（ms）

  

348
48
1.2
3.8

2365
7.28

24.2（Ref）
0.143
0.015

70
0.203

416
14

495
673
11.8

0.0013
0.001

特性概要

Torque

Output power Efficiency Current Speed

W A RPM
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RI85-PHKV85, φ85*27.3mm

霍尔分布角度
介电强度
绝缘电阻
使用环境
绝缘等级

120度电角度
1000VAC/1S

100MΩ，500VDC
-20℃~+85℃

Class H

电机重量（g）
电压（V）
持续扭矩（N·m）
峰值扭矩（N·m）
持续扭矩最大转速（RPM）
持续电流（A）
峰值电流（A）
扭矩常数（N·m/A）
反电动势常数（V/RPM）
速度常数（RPM/V）
电机常数（N·m/√w）
转动惯量（g·cm²）
极对数  
线电阻（mΩ）
线电感（μH）
最大扭矩重量比（N·m/kg）
电气时间常数（ms）
机电时间常数（ms）

  

411
48

2
5

3042
16

44（Ref）
0.13

0.011
85

0.299
652

14
138.5
239.4

11.6
0.0017
0.0007

特性概要

Torque

Output power Efficiency Current Speed

W A RPM
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RI115-PH KV40, φ115*38.1mm

霍尔分布角度
介电强度
绝缘电阻
使用环境
绝缘等级

120度电角度
1000VAC/1S

100MΩ，500VDC
-20℃~+85℃

Class H

电机重量（g）
电压（V）
持续扭矩（N·m）
峰值扭矩（N·m）
持续扭矩最大转速（RPM）
持续电流（A）
峰值电流（A）
扭矩常数（N·m/A）
反电动势常数（V/RPM）
速度常数（RPM/V）
电机常数（N·m/√w）
转动惯量（g·cm²）
极对数  
线电阻（mΩ）
线电感（μH）
最大扭矩重量比（N·m/kg）
电气时间常数（ms）
机电时间常数（ms）

  

1108
48
5.5
16

1430
17.8

52（Ref）
0.29

0.025
40

0.66
3461

20
134
245

15
0.0018
0.0008

特性概要

Torque

Output power Efficiency Current Speed

W A RPM
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RO系列外转无框力矩电机
RO60

RO80

RO100

32

33

34



协作机械臂、外骨骼

Torque

Output power Efficiency Current Speed
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协作机械臂、外骨骼

Torque

Output power Efficiency Current Speed
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协作机械臂、外骨骼

Torque

Output power Efficiency Current Speed

34

113.5*36.2mm



RO LITE系列外转无框力矩电机
RO60 LITE

RO80 LITE

RO100 LITE

36
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特性概要

Torque

Output power Efficiency Current Speed

协作机械臂、外骨骼
FOC

-20~50
star

F
500

10
15
14
70

电机三相线：漆包线直出100±5mm过锡5±2mm

应用领域
驱动方式
工作环境温度℃
线圈接法
绝缘等级
绝缘耐压V
绝缘电阻MΩ
齿槽转矩mN.m
极对数
转子重量 g
出线

48
5520

0.8
4200

8.5
2.4
40

115
0.094

125
8.28
300
395
800
0.17
2.86
1.32
195

额定电压 V
空载转速 rpm
额定扭矩 Nm
额定转速 rpm
额定电流 ADC
峰值扭矩 Nm
峰值电流 ADC
速度常数 rpm/V
扭矩常数 Nm/A
定子重量 g
反电势常数 V/krpm
线电阻 mΩ
线电感 μH
转动惯量 gcm²
电机常数 Nm/√W
机电时间常数 ms
电气时间常数 ms
重量 g

36

RO60 LITE KV115, φ70.5*15mm



特性概要

Torque

Output power Efficiency Current Speed

协作机械臂、外骨骼
FOC

-20~50
delta

F
500

10
24
21
85

电机三相线：漆包线直出100±5mm过锡5±2mm

应用领域
驱动方式
工作环境温度℃
线圈接法
绝缘等级
绝缘耐压V
绝缘电阻MΩ
齿槽转矩mN.m
极对数
转子重量 g
出线

48
5040

1.3
3600

15
4

50
105

0.087
180
9.07
120
103

1600
0.25
2.95
0.86
265

额定电压 V
空载转速 rpm
额定扭矩 Nm
额定转速 rpm
额定电流 ADC
峰值扭矩 Nm
峰值电流 ADC
速度常数 rpm/V
扭矩常数 Nm/A
定子重量 g
反电势常数 V/krpm
线电阻 mΩ
线电感 μH
转动惯量 gcm²
电机常数 Nm/√W
机电时间常数 ms
电气时间常数 ms
重量 g

37

RO80 LITE KV105, φ88.6*17.7mm



RO100 LITE KV55, φ108.3*28mm

特性概要

Torque

Output power Efficiency Current Speed

协作机械臂、外骨骼
FOC

-20~50
star

F
500

10
55
21

190
电机三相线：漆包线直出100±5mm过锡5±2mm

应用领域
驱动方式
工作环境温度℃
线圈接法
绝缘等级
绝缘耐压V
绝缘电阻MΩ
齿槽转矩mN.m
极对数
转子重量 g
出线

48
2550

4
2000

20
12
62
53
0.2

335
18.67

143
137

5290
0.53
1.73
0.96
525

额定电压 V
空载转速 rpm
额定扭矩 Nm
额定转速 rpm
额定电流 ADC
峰值扭矩 Nm
峰值电流 ADC
速度常数 rpm/V
扭矩常数 Nm/A
定子重量 g
反电势常数 V/krpm
线电阻 mΩ
线电感 μH
转动惯量 gcm²
电机常数 Nm/√W
机电时间常数 ms
电气时间常数 ms
重量 g
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R系列外转力矩电机
R60

R80

R100

40
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G系列内转云台电机
G30

G35

G40

G60

G80

G100
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GL系列外转云台电机
GL40II

GL30

GL35

GL40

GL60

GL80

GL100
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GL40II KV82.5, φ46.1*33.5mm

16
1388
0.25
697
1.88
0.68
5.22
82.5
0.11

0.0115
3000
1320

0.794578
0.06392

2.045
0.44
112

60.71
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水下动力系统
W30

SW7

SW12

SW17

DW10

DW15

DW20

DW25

65
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70
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72
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推进器型号

外观尺寸

正向推力

反向推力

额定功率

额定电流

推进器重量（空气中）

推进器重量（水中）

有效潜水深度

电缆规格x长度

选用电机

电池（Lipo）/电压推荐

电调推荐

螺旋桨

包装重量

W30

φ100*108mm

6.7kgf-7.7kgf

5.0kgf-5.8kgf

480W

22A

420g

200g

200m

三芯电缆18AWG*1000mm

W30 KV320

6S（单节4.2V）

W30电调-8S-45A

W30紫色塑料桨

710g

电机型号

额定电流

空载电流（10V）

空载转速@10V

电感

最大电流

最大功率

含线内阻

额定功率

电机重量

漆包线耐温等级

电缆规格x长度

有效潜水深度

槽极数

线圈耐压

包装重量

W30 KV320

22A

0.5A

3200rpm

125uH

30A/持续180s

720W/持续180s

220mΩ

480W

270g

C级 220℃

三芯电缆18AWG*1000mm

200m

12N14P

500V/5s

580g

外观尺寸

螺距

重量

φ76.1*36mm

3.6英寸

12g

66



螺旋桨规格

主轴密封方式

主体结构

线缆规格

驱动器

重量

环境条件

使用提示

φ80mm

低阻动密封

两段式密封仓

TPU（雾面） φ6.5mm-3*18AWG-1.5M

外置

700g (空中) / 395g(水中)

0-50℃ (保存) / 0-40℃ (使用)

使用后请及时用清水冲洗

适用场景

额定功率

额定电压

最大系泊推力

适用水深

导流罩材质

壳体材质

螺旋桨材质

无人船、动力浮板、手持助推器等

360W

36V

≥7kgf

0-30M

POM

铝合金

铝合金

0 

50 

100 

150 

200 

250 

300 

350 

400 

450 
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螺旋桨规格

主轴密封方式

主体结构

线缆规格

驱动器

重量

环境条件

使用提示

φ106mm

低阻动密封

两段式密封仓

TPU（亮面） φ8mm-3*16AWG-1.5M

外置

1180g (空中) / 640g(水中)

0-50℃ (保存) / 0-40℃ (使用)

使用后请及时用清水冲洗

适用场景

额定功率

额定电压

最大系泊推力

适用水深

导流罩材质

壳体材质

螺旋桨材质

无人船、动力浮板、手持助推器等

520W
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≥12kgf

0-30M
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螺旋桨规格

主轴密封方式

主体结构

线缆规格

驱动器

重量

环境条件

使用提示

φ106mm

低阻动密封

两段式密封仓

TPU（亮面） φ8.5mm-3*14AWG-1.5M

外置

1350g (空中) / 775g(水中)

0-50℃ (保存) / 0-40℃ (使用)

使用后请及时用清水冲洗

适用场景

额定功率

额定电压

最大系泊推力

适用水深

导流罩材质

壳体材质

螺旋桨材质

无人船、动力浮板、手持助推器等

870W

48V

≥17kgf

0-30M
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螺旋桨规格

主轴密封方式

主体结构

线缆规格

驱动器

重量

环境条件

使用提示

φ80mm

低阻动密封

两段式密封仓

TPU（亮面） φ8mm-3*16AWG-1.5M

外置

845g (空中) / 480g(水中)

0-50℃ (保存) / 0-40℃ (使用)

使用后请及时用清水冲洗

适用场景

额定功率

额定电压

最大系泊推力

适用水深

导流罩材质

壳体材质

螺旋桨材质

无人船、动力浮板、ROV等

540W

36V

≥10kgf

0-350M

POM

铝合金

铝合金
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螺旋桨规格

主轴密封方式

主体结构

线缆规格

驱动器

重量

环境条件

使用提示

φ106mm

低阻动密封

两段式密封仓

TPU（亮面） φ8mm-3*16AWG-1.5M

外置

1260g (空中) / 735g(水中)

0-50℃ (保存) / 0-40℃ (使用)

使用后请及时用清水冲洗

适用场景

额定功率

额定电压

最大系泊推力

适用水深

导流罩材质

壳体材质

螺旋桨材质

无人船、动力浮板、ROV等

750W
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≥15kgf
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POM
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螺旋桨规格

主轴密封方式

主体结构

线缆规格

驱动器

重量

环境条件

使用提示

φ126mm

低阻动密封

两段式密封仓

TPU（雾面） φ9mm-3*13AWG-1.5M

外置

1630g (空中) / 950g(水中)

0-50℃ (保存) / 0-40℃ (使用)

使用后请及时用清水冲洗

适用场景

额定功率

额定电压

最大系泊推力

适用水深

导流罩材质

壳体材质

螺旋桨材质

无人船、动力浮板、ROV等
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≥20kgf
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螺旋桨规格

主轴密封方式

主体结构

线缆规格

驱动器

重量

环境条件

使用提示

φ126mm

低阻动密封

两段式密封仓

TPU（雾面） φ9.5mm-3*12AWG-1.5M

外置

1790g (空中) / 995g(水中)

0-50℃ (保存) / 0-40℃ (使用)

使用后请及时用清水冲洗

适用场景

额定功率

额定电压

最大系泊推力

适用水深

导流罩材质

壳体材质

螺旋桨材质

无人船、动力浮板、ROV等

1315W
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≥25kgf
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南昌酷德智能科技有限公司 

联系电话：+86 137 5564 9079
电子邮箱：info@cubemars.com

官方网站 公众号


